INSTRUKCJA OBSLUGI

Indukcyjne czujniki zblizeniowe
prostokatne, 3-przewodowe

SERIA PS

CE

« Symbole zamowienia

PS‘I?

— 8 DN —F

[yp roinice Ciowy
U: czujnik na gornej pawierzehni
DN: NPN NO (Normal Open)

DN2: NPN NC (Narmal Close)
DP: PNP NO (Normal Open)

detekc]i (mm)

DC Jwire output

wymiar A (mm)
Obudowa Fl
Caujnik zblizeniowy indukcyjny

| Prosimy o uwazne przeczytanie Instrukc)i | stosowanie sig do Zawartych wnigj zalecen \

= Ogoine warunki eksploatacji

. UZycie opisywanych urzadzen w Systemach o specjalnym znaczeniu (na przykiad
medycznych, w pojazdach, itp.) wymaga stosowania dodatkowych zabezpieczen,
przeciwdziatajacych bledom funkcjonowania,

. Urzadzenia musza byc poprawnie montowane w panelu. Niezastosowanie moie

spowodowad poraZenie pradem.

Nie wolno podtaczac urzadzen zewnetrznych jesli urzadzenie jest wigczone.

Nie nalezy samoezielnie rozmontowywac | dokanywaé przerobek urzadzenia.

W raze potrzeby prosimy o kontakt, Ni yzowane dokonywanie zmian moie grozié

porazemem |ub spowodowac pozar. Powoduje tez utrate gwarancii.

. Niniejsze urzadzenia nie moga byc eksploatowane na wolnym powietrzu. Magloby to
spowodowac porazenie pradem i znacznie skrdcié czas poprawnego funkcjionowania

urzadzenia.
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» Wymiary
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P817 17 31 23.2 " 17 14 36 15
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+ Uchwyty montazowe
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» Ustawianie odlegfo$ci pracy

obiekt
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6. Poigczen zewneirznych nalezy dokonywat przewodami 20 AWG, przykrecajac do zhcz
2 sitg 0,74-0,9 Nm. W przeciwnym razie na skutek niewtasciwego kontaktu moie dojst do T
niepoprawnej pracy lub pozaru. s y
7. Przekraczanie zalecanych parametrow pracy moZe prowadzic do uszkodzenia urzadzenia h
lub pozary. ; ruch BT Sa Sn
8. Do czyszczenia urzadzenia nie woino stosowac srodkow zawierajacych wode lub olgje. obiektu UCH e
9. W przypadku konieczno$ci przetransportowania urzadzenia (np. w celu dokonania obiekiu 4 A
naprawy), nalezy zadba€ o staranne zapakowanie, uniemoziiwiajace powstanie szkad.
Zapraszamy na nasze strony internetowe i
w celu zapoznania sie z petng oferta, { Sn: odleglosc detekcii
nowoéciami i aktualnymi danymi technicznymi Sa: odlegtos¢ pracy
dotyczacymi naszej oferty (70% Sn)
Przetworniki optoelektroniczne (a) (b)
Czujniki kata, drogi i zblizeniowe
Czuiniki sity i ciénienia
sniki i liczniki iniké ® odlegiost detekcii (Sn) uzalezniona jest od ® odlegiost pracy: Sa = Snx 70%
WSKE?”“".;,"CZ”'R' do Cz‘l”“'k““' wiekoSel aterah ool Natly 4 votont v e
ICZNIKI programowaine przed regulacia odlegiosci pracy czujnika (Sa). ala PS17-50N (Sn = 5 mm)
Inklinometry Sa=5mmx0,7 =35mm
Manipulatory i trackballe
Elementy konstrukcyine z tworzywa dla elektroniki
Ztacza i systemy specjalistycznych zfacz e
Drukarki OEM do zabudowy * Parametry wyj$¢
Rezystory precyzyine i ultraprecyzyjne b
Silniki pradu statego T . , tak o NG
Serwowzmacniacze E e i o e
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Kompletny osprzet silnikow Z = ;?x::;m Coor _ _
Silniki krokowe - + 2 I (czamy-rigdieski} [ L M
Sterowniki silnikow krokowych [k o wkatnik m H
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« Dane techniczne

PS17-8DN PS20-8DN
PS17-80P PS20-80P
. PS17-80N2 PS20-80N2
' PS17-80NU P520-8DNU
s it PS17-50P PS17-80PU PS20-80PU
Model p312-40NU PS17.30NU P§17-50NU PS17-8DN-F PS20-80N-F
PS12-40PU PS17-30PU P§17-50PU PS17-80P-F PS20-80P-F
PS17-5DN-F PS17-80NU-F PS20-80NU-F
PS17-80PU-F PS20-80PU-F
PS17-8DN2U-F PS20-8DN2U-F
| Odlegios¢ detexci 4 mm =10% 3mm =10% 5 mm =10% 8 mm +10% 8 mm +10%
Histereza max. 10% odlegiosci detekcii
b oo 20 L 18x18x 1 mm 25x25x1 mm
Ustawianie odleglosci 0do2.8 0do 2.1 | 0do35 0do 5.6
Zasilanie 12-24 VDG
(dop. zakres napiecia pracy) {10-30 VDC)
Prad zasilania max. 10 mA
Czestotiwost pracy 500 Hz [ 700 Hz [ 500 Hz [ 200 Hz | 300 Hz
Napiecie resztkowe max. 1.5V
Whyw temperatury max. 10% odleglosci detekeji przy +200C w zakresie -25 to +709C
Prad obcigzenia 200 mA
Rezystancia izolaci min. 50 Mom (500 VOC)
Wytrzymalosé nap. 1500 VAC, 50/60 Hz, 3 razy
Odpomos¢ na wibracje amplituda 1 mm, 10 do 55 Hz. w trzech osiach, 2 godz.
OdpomosE na udary 500 mys? (50 G), w trzech osiach, 3 razy
Wskaznik czerwona dioda LED
Temperatura pracy -25 0o +70°C (bez kondensacii)
| Temperatura przechow. -30 to +80°C {bez kondensacii)
Wilgotnosc¢ 35 do 95%RH
Stosowane zapezpieczenia przed odwrotna polaryzacia, nadnapieciowe, przeciazeniem i zwarciem (tylko PS17)
Stopien ochrony IPE7 (IEC specification)
Masa ok.629 [ okB53g | ok71g | ok 709 | ok BBg
C € (oprocz PS20)
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« Wplyw otoczenia na prace czujnikow

+ Wzajemny wptyw * Praca roinicowa
Wazajemny wptyw pracujacych obok siebie czujnikow, Jesli kilka czujnikow ma pracowac bezposrednio obok siebie,
moz2e powodowat ich niepoprawne funkcjonowanie. nalezy stosowac naprzemiennie czujniki standardowe oraz
Z tego powodu naleZy zachowat zalecane dla rodnicowo-czgstotiwosciowe (typ F).
poszczegdinych typow wzajemne odlegiosci. * UWAGA: czujniki typu F dostepne 53 Ida PS17 i PS20.
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+ Wplyw otoczenia metalowego

Jesli czujniki s3 montowane na elemantach rw.alowch musz3 by¢ zabezpieczone tak, aby oddzielic wplyw otoczenia

na zdoino$é detekcji obiekty wykrywanago. Minimaine odleglosci podaje tabela.
{mm)
model PSIT
- Ps12 . PS20
peIych Imm Smm 8 mm
A 24 2 30 48 48
B 24 36 36 40 40
c 5 5 5 $ 10
d 12 9 15 24 24
1 18 18 2 X ] 4
m 12 18 18 20 20

« Uwagi dotyczace eksploataciji
= Czujnik jest gotowy do normalnej pracy po ok. 80 ms od wigczenia zasilania.

« 7 uwagi na moiiwo$t wystapienia zakidcen, do podtaczenia czujnikbw nalezy stosowac mozliwie krétkie przewody. W przypadku szczegdinie diugich potaczen, stosowac przewody

0 przekroju nie mnigjszym, niz 0,3 mm?,
+ Jesli w sieci zasilajacej moga wystapi¢ silne zakidcenia lub przepiecia, nalezy zastosowac odpowiednie $rodki zaradcze, np warystory.

+ Naledy zadbat o to, aby nie przekroczyé dopuszczainego pradu wyjsciowego. Jesli zastosowane obciaZenie ma niskg rezystancig wejsciowa, naleZy sig liczyC z pradem wigczenia
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