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Indukcyjne czujniki zblizeniowe
cylindryczne, 3-przewodowe
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. Symbole zamowienia
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DN : NPN NO {Normal Open)
T | — DN2 : NPN NC (Normal Close)

- DP : PNP NO (Normal Open)

— DP2: PNP NC (Normal Close)
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| Prosimy o uwaine preeczytanie instrukci | stosowanie sie do zawartych w niej zaleced |

 Ogolne warunki eksploatacii

1. Uiyce opesywanych urzadzen w SySIBTaCh 0 SDECIAINYI NacZenu (na priyidad
medycznych, w pojazdach, itp.) wymaga stosowania dodatkowych zabezpieczen,
przeciwdziatajagcych bledom funkcjonowania.

2. Urzadzenia rrlnq I:yt pnnn-m montowane. Niezastosowanie moze

3. Nie woing pm:m Lnadzen zewnetrznych jesli urzadzenie jest wigczone.

4. Nie nalely samodzieinie rozmontowywac | dokonywac przerobek urzadzenia.

W raze powrzedy prosimy o kontakt. Nieautoryzowane dokonywanie Zmian moze grozic
porazeniem lub spowodowac poZar. Powoduje te2 utratg gwaranci.

5. Niniejsze urzadzenia nie mogg by¢ eksploatowane na woinym powietrzu. Mogloby to
spowodowaé porazenie pradem i Znacznie skrocié czas poprawnego funkcjonowania
urzadzenia.

&. Polgczen zewnetrznych nalezy dokonywat przewodami 20 AWG, przykrecajac do ztacz
z sitg 0,74-0,9 Nm. W przeciwnym razie na skutek niewfasciwego kontaktu moze dojsé¢ do
niepoprawne| pracy lub pozaru.

7. Przekraczanie zalecanych parametrow pracy moze prowadzié do uszkodzenia urzadzenia
lub pozaru.

8. Do czyszczenia urzadzenia nie wolno stosowac $rodkdw zawierajgcych wodg lub oleje.

9. W przypadku koniecznosci przetransportowania urzadzenia (np. w celu dokonania
naprawy), naley zadbac o staranne zapakowanie, uniemoziiwiajace powstanie szkod.

Zapraszamy na nasze strony internetowe
w celu zapoznania sie z peing oferta,
nowosciami i aktualnymi danymi technicznymi
dotyczacymi naszej oferty

Przetworniki optoelektroniczne
Czuiniki kata, drogi i zblizeniowe
Cazuijniki sity i ciSnienia
Wskazniki i liczniki do czujnikow
Liczniki programowalne
Inklinometry
Manipulatory i trackballe
Elementy konstrukcyjne z tworzywa dla elektroniki
Ztacza i systemy specijalistycznych zfacz
Drukarki OEM do zabudowy
Rezystory precyzyjne i ultraprecyzyjne
Silniki pradu statego
Serwowzmacniacze
Sprzegta
Kompletny osprzet silnikow
Silniki krokowe
Sterowniki silnikow krokowych
Karty motion
Zasilacze, Indeksery
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» Wymiary
Tvp MO8, M12, M18, M30 | Nakretia i poditadka
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* Ustawianie odlegtosci pracy
= : : ® odiegio$t detekcii (Sn) uzalezniona jest od
: - obiekt p R | wielkosci i matenatu obiektu. Nalezy ja ustaii¢
| r_’_{_— Vi . | przed reguiacia odiegiosci pracy czujnika (Sa).
ral | donnex =15 | 57| | @ odegiost pracy:Sa = Sax70%
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» Dane techniczne

Ostoniety Nieostonigty | Ostoniety Nieostoniety Ostoniety Nieostoniety Ostonigty Nieostoniety
PR08-1.5DN PR08-2DN PR12-2DN PR12-4DN PR18-5DN PR18-80N PR30-100N PR30-15DN
Mode! PR0B8-1.5DP PR08-2DP PR12-2DP PR12-4DP PR18-50P PR18-8DP PR30-100P PR30-15DP
PR08-1.5DN2 | PRO8-2DN2 | PR12-2DN2 PR12-4DN2 PR18-5DN2 PR18-8DN2 PR30-10DN2 PR30-15DN2
PR08-1.5DP2 | PRO08-20P2 PR12-20P2 PR12-4DP2 PR18-5DP2 PR18-8DP2 PR30-100P2 PR30-15DP2
PRS12-2DN PRS12-4DN PRL18-5DN PRL18-8DN PRL30-10DN PRL30-15DN
PRS12-2DP PRS12-4DP PRL18-5DP PRL18-8DP PRL30-100P PRL30-15DP
PRS12-20N2 PRS12-4DN2 PRL18-5DN2 PRL18-8DN2 PRL30-10DN2 PRL30-15DN2
PRL12-2DN PRL12-4DN PRL18-5DP2 PRL18-8DP2 PRL30-10DP2 PRL30-15DP2
PRL12-20P PRL12-4DP
Odleglos¢ detekcii 15mm=10% | 2mm +£10% | 2mm =10% 4 mm =10% 5mm +10% 8 mm =10% 10 mm =10% 15 mm +=10%
Histereza max. 10% odlegtosci detekcji
Standardowy BxB8x1 mm 12x12x1 mm 18x18x1 mm 25x25%1 mm 30x30x1 mm 45x45x1 mm
element wykrywany (stal) (stal) (stal) (stal) (stal) (stal)
Ustawianie odlegloéci | 0do1,05 | 0do14 | 0do28 0do 3.5 0do 5,6 0do7 0do 10,5
Zasilanie 12-24 VDC
(zzkes napigcia pracy) (10-30 VDC)
Prad zasilania max. 10 mA
Czestotiiwos¢ pracy 800 Hz | 400 Hz —E 350 Hz [ 200 Hz | 250 Hz ] 100 Hz
Napiecie resztkowe max. 2V | max. 1.5V
Wolyw temperatury max. +10% odl. detekcii przy +20°C w zakresie -25 to +70°C (seria PRO8: max. =20%)
Prad obciaZenia 200 mA
Rezystancja izolacji min. 50 MQ (500 VDC)
WytrzymaiosSc nap 1500 VAC 50/60 Hz przez 1 min.
Odpomosé na wibracie amplituda 1 mm przy 10 to 55 Hz, w 3 osiach, przez 2 godz.
Odpomosé na udary 500 m/s? (50 G), w 3 osiach, 3 razy
Wskaznik wskaznik detekcji: czerwona dioda LED
Temperatura pracy -25 to +70°C (bez kondensacii)
Temperatura przechow. -30 to +80°C (bez kondensacii)
Wilgotnosé 35 do 95% RH
i i przed odwrotng polaryzacia, " N : . )
Zabezpieczenia warostem napiecia przed odwrotng polaryzacja, wzrostem nap., przeciazeniem i zwarciem wyjscia (z wyjatkiem PRS12)
Stopien ochrony IP67 (wg specyfikacii IEC)
Masa ok.36g [ PR:ok. 709 | PR: ok.119g PR: ok. 1189 PR:ok. 184 g PR:ok. 1819
| PRL: ok.149g | PRL: ok.142g | PRL:0k.222¢g PRL: ok. 227 g
 Wplyw otoczenia na prace czujnikow
» Wzajemny wplyw * Wplyw otoczenia metalowego
Wazajemny wpltyw pracujacych obok siebie czujnikow, Jesli czujniki s3 montowane na elementach metalowych,
moze powodowac ich niepoprawne funkcjonowanie. musza by¢ zabezpieczone tak, aby oddzieli¢ wptyw
Z tego powodu naleZy zachowac zalecane dia otoczenia na zdoinos¢ detekeji obiekty wykrywanego.
poszczegdinych typéw wzajemne odlegiosci. Minimalne odleglosci podaje tabela.
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» Uwagi dotyczace eksploataciji

Cmnkmmmwydomnmm ok. 80 ms od wiaczenia zasilania.

-1 mozliwos¢ wystapienia

gesi slecim= Ia;l MMI zakidcenia lub przepigcia, nalezy zastosowat odpowiednie Srodki zaradcz sto
zasilajacej moga silne ub prz 0 zaradcze, np warystory.

Nalezy zadbaé o fo, ahymapczemczyddopuszc nego pradu wyjsciowego. Jesli zastosowane obciazenie ma niska rezystanc

wle!duuh'lepmlcaczauacym

do podtaczenia czujnikiw nalezy stosowac moziiwie krdtkie przewody. W przypadku szczegdinie diugich pofaczen, stosowat przewody

rezystancig wejSciowa, nalezy sie liczy¢ z pradem wigczenia




