INSTRUKCJA 0BSLUGI

Fotoelektryczne czujniki
SERII BYD

BYD3(50)-DDT—S
j o

’ Prosimy o uwazne przeczytanie instrukcji i stosowanie sie do zawartych w niej zalecen

* Og6lne warunki eksploataciji

—

. Uzycie opisywanych urzadzen w systemach o specjalnym znaczeniu (na przyktad
medycznych, w pojazdach, itp.) wymaga stosowania dodatkowych zabezpieczen,
przeciwdziatajacych btedom funkcjonowania.

Urzadzenia musza by¢ poprawnie montowane. Niezastosowanie si¢ do tego wymogu
moze spowodowac porazenie pradem.

Nie wolno podtacza¢ urzadzen zewnetrznych jesli urzadzenie jest wiaczone.

Nie nalezy samodzielnie rozmontowywac i dokonywac przerobek urzadzenia.

W razie potrzeby prosimy o kontakt. Nieautoryzowane dokonywanie zmian moze
grozi¢ porazeniem lub spowodowac pozar. Powoduije tez utrate gwaranciji.
Niniejsze urzadzenia nie moga by¢ eksploatowane na wolnym powietrzu. Mogtoby
to spowodowac porazenie pradem i znacznie skrdci¢ czas poprawnego
funkcjonowania urzadzenia.

Potaczen zewngtrznych nalezy dokonywac przewodami 20 AWG, przykrecajac do
ztacz z sitg 0,74-0,9 Nm. W przeciwnym razie na skutek niewtasciwego kontaktu
moze dojs¢ do niepoprawnej pracy lub pozaru.

Przekraczanie zalecanych parametrow pracy moze prowadzi¢ do uszkodzenia
urzadzenia lub pozaru.

. Do czyszczenia urzadzenia nie wolno stosowa¢ $rodkow zawierajacych wode lub
oleje.

W przypadku koniecznosci przetransportowania urzadzenia (np. w celu dokonania
naprawy), nalezy zadbac o staranne zapakowanie, uniemozliwiajace powstanie
szkod.
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Zapraszamy na nasze strony internetowe
w celu zapoznania sie z petng oferta,
nowos$ciami i aktualnymi danymi technicznymi
dotyczacymi naszej oferty

Przetworniki optoelektroniczne
Czujniki kata, drogi i zblizeniowe
Czujniki sity i cisnienia
Wskazniki i liczniki do czujnikow
Liczniki programowalne
Inklinometry
Manipulatory i trackballe
Elementy konstrukcyjne z tworzywa dla elektroniki
Zacza i systemy specjalistycznych ztacz
Drukarki OEM do zabudowy
Rezystory precyzyjne i ultraprecyzyjne
Silniki pradu statego
Serwowzmacniacze
Sprzegta
Kompletny osprzegt silnikow
Silniki krokowe
Sterowniki silnikdw krokowych
Karty motion
Zasilacze, Indeksery

www.wobit.com.pl

* Symbole zamowienia

BYD 3M—-TDT[]—-P

NPN OCt
Sterowanie
wyiScia P | PNPOC
T | Wbudowany timer
1 | Nadajnik
Funkcja 2 | Odbiornik
Zintegrowany

4| Wyjscie

| T |Tranzystorowe |

—| Zasilanie

| 0 [oc |

Typ detektora

T | Przeziemy
D | Rozproszeniowy

Odlegtosé M | Jednostka: m
detekji Jednostka: mm
I Seria | BYD| Oznaczenie serii

* Akcesoria (opcja)
* Przystony (Model: BYD3M-SIit)

PHOTO SENSOR PHOTO SENSOR

PHOTO SENSOR

@

- S |
BYD3M-TDT BYD3M-TDT
Autonics Autonics

2,0 15

* Do stosowania wytacznie z BYD3M-TDT(-P).
e 2 szt. kazdej Srednicy.
* Przed zastosowaniem oczySci¢ soczewke.

BYD3M-TDT

Autonics
25

PHOTO SENSOR
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BYD3M-TDT

Autonics

» Min. wielko$¢ obiektu i max. odlegto$¢ detekciji z zastosowaniem przystony

* taka sama przystona na nadajniku i odbiorniku.

Przystona* Min. wielko$¢ obiektu Maxd;g:fcgﬁoéé
@1,0 | materiat nieprzezroczysty, min. & 0,8 500 mm
@1,5 | materiat nieprzezroczysty, min. & 1,5 700 mm
&2,0 | materiat nieprzezroczysty, min.. & 2,0 1200 mm

* Zalezno$c¢ odlegtosci detekceiji od koloru wykrywanego obiektu
(Standardowy obiekt wykrywany: papier matowy 50 x 50 mm)

«BYD30-DDT(-T)(-S)

pomara-

biaty | oty fczowy |CZerwony

fioletowy | zielony | niebieski | czarny

40mm

30mm
20mm
10mm S

Odlegtos¢ detekcii

L

«BYD50-DDT(-T)(-S)

pomara-

biaty | zotty fczowy |cZerwony

fioletowy | zielony | nigbieski | czarny

50mm
40mm
30mm |
20mm |
10mm

Odlegto$¢ detekcii




» Dane techniczne

Typ Rozproszeniowy o0 matym zasiggu Rozproszeniowy Przezierny

BYD30-DDT(-S) (*2) BYD50-DDT(-S) (*2) wyjscie NPN wyjscie PNP
Model BYD100-DDT

BYD30-DDT-T (*1) BYD50-DDT-T (*1) 00 BYD3M-TDT BYD3M-TDT-P

iy " 10 do 30 mm 10 do 50 mm 100 mm

Odlegtos¢ detekcji (50 x 50 mm, biaty, matowy papier)| (50 x 50 mm, biaty, matowy papier)| (50 x 50 mm, biaty, matowy papier) m
Obiekt wykrywany przezroczysty, potprzezroczysty, nieprzezroczysty materiat nieprzezroczysty, min. & 6 mm
Histereza max. 10% odlegtosci detekcji max. 25% odlegtosci detekcji

zadziatanie: max. 3 ms, powr6t: max. 100 ms

zadziatanie: max. 3 ms,

Czas odpowiedz (opdznienie ust. na minimum) powrét: max. 100 ms max. 1 ms
Zasilanie 12-24 VDC +£10% (Ripple P-P: max. 10%)
Pobor pradu max. 35 mA { max. 30 mA

Zrodio $wiatta

LED podczerwona (z modulacja)

Ustawianie czuto$ci

[ potencjometr

Tryb pracy aktywny jasny (Light ON) aktywny ciemny (Dark ON)/ (Light ON: opcja)
NPN OC PNP OC

Wyjscia NPN 0C L * max. 30 VDC, * napiecie wyjsciowe;

 max. 30 VDC,max. 50 mA, napiecie resztkowe: max. 1V max. 100 mA, min. (napiecie zasilania — 2,5) V,

« napiecie resztkowe: max. 1V | « prad max. 100 mA

Zabezpieczenia przed odwrotng polaryzacja i zwarciem

Funkcja ,timer* czas op0znienia: 0,1 do 2 s (reg. potencjometrem)

Wskaznik zadziatania: czerwona LED

Podtaczenie kabel (2 m)

Rezystancja izolacji

min. 20 Mom (500 VDC)

Odp. na zaktocenia

+240V przebieg prostokatny (szer. impulsu:1us) z symulatora

Wytrzymato$¢ elekiryczna

1000 VAC, 50/60 Hz, 1 min.

Odp. na wibracje

amplituda 1,5 mm, 10 do 55 Hz, w trzech osiach, 2 godz.

Odp. na udary

500 m/s? (50 G), w 3 osiach, 3 razy

Oswietlenie zewnetrzne

stoneczne: max. 11000 /x, sztuczne: max. 3000 /x

Temperatura otoczenia

pracy: -20 to +65°C (bez kondensacii), przechowywania: -25 to +70°C

Wilgotnos$¢ wzgledna

pracy: 35 to 85% RH, przechowywania: 35 to 85% RH

Stopian ochrony typ standardowy: IP64, z timer‘em: IP50 [ IP50 [ 1P64
Materiat obudowa: ABS, soczewki: Acryl

Kabel 3P @ 4 mm, 2 m (nadajnik typu przeziernego: 2P, & 4 mm, 2 m)

Akcesoria wkretak, wspornik A, $ruby, nakretki wspornik A, $ruby, nakretki
Masa ok..70¢g ok. 150 g

e (*1) ,-T":ztimer'em.

(*2) ,-S*: wskaznik na gornej powierzchni.

 Dziatanie

Typ ,aktywny jasny“ (Light ON mode)

Dziatanie
odbiornika

Wskaznik
(LED)

Wyijscie

odebrana wigzka
(typ standard)

odebrana wigzka
(typ z timer‘em)

T

ON

OFF

ON

OFF

1. *T: czas opdznienia ustawiony potencjometrem (0,1do 2 s).
2. t:max. 3 ms (potencjomert na minimum).

3. Poprawne funkcjonowanie czujnika nastepuje ok. 0,5 s po wiaczeniu zasilania.

4. W przypadku wystapienia zwarcia, wyjscie i wskaznik moga funkcjonowac niepoprawnie.

 Uwagi dotyczace eksploataciji
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zasilacz w

impulsowy

(SMPS)” =+

. Silne Zrodta Swiatta moga powodowaé zaktocenia w pracy czujnikow.
. Czujniki pracujace obok siebie w zbyt matej odlegto$ci, moga zaktocac sie wzajemnie.

. Czujniki zamontowane na ptaskich (szczegolnie gtadkich) powierzchniach, moga pracowac niepoprawnie.
. Nalezy odseparowac przewody sygnatowe od linii zasilajacych.
. Nie montowa¢ czujnikow w miejscach narazonych na korozje, mgte olejowa i silne o$wietlenie.
. Do zasilania i przekazywania sygnatow, stosowac jak najkrotsze przewody.
. Jesli wyjscie steruje przekaznikiem, stosowac diode zabezpieczajaca lub warystor.

. Soczewki utrzymywac w czystosci. Czysci¢ bez stosowania rozpuszczalnikdw.

. W przypadku stosowania zasilacza impulowego, stosowac kondensator blokujacy (jak pokazano na rys.)

+V

= C (0,001 do 0,1,/400V)

0V czujnik




* Opis wyjs¢

* Potaczenia

NPN OC
*BYD3M-TDT2 +BYD30-DDT(-S), BYD50-DDT(-S)
NPN OC +BYD30-DDT-T, BYD50-DDT-T
— - *BYD100-DDT )
czujnik ‘ potaczenia 5 obiekt
— - O (brazowy)+V _ S
(czamy) /
L wyjscie

= O

g 1+ 122400 °

8 = max. 100 mA - x10%

= protection :

L, (niebiesk) OV (brazowy) +V
L : Q - |+
(czamy) wyjscie = 12-24VDC =10%
«BYD3M-TDT2-P (niebieski) OV ‘
PNP OC NPN OC
czujnik | potaczenia <BYD3V-TDT <BYDAN-TDT2
. —o O brezom)+y nadajnik odbiornik
: [e) obiekt o)
3,30m :
Over current ; max. 100 mA

o protection A i : PO — >

3 i ] _|+ 12-24VDC

© (czarny) wyjscie T- +=10%

. s °

A (niebieski) OV

— 7

«BYD30-DDT(-S), BYD50-DDT(-S)
«BYD30-DDT-T, BYD50-DDT-T
+BYD100-DDT

(brazowy) +V

12-24 VDC =10%

NPN OC
czujnik potaczenia
o ~ (brazowy)+V
™ N4
i (czamy)
:‘ wyjscie
H i |+ 1224 v0C
= max. 50 mA T- =10%
s rotection
SLE iz O
f\ (niebieski) OV

(czarny)
wyjscie

* Montaz i regulacja

(brazowy) +V

12-24VDC +10%
(niebieski) OV

(niebieski) OV (niebieski) OV
PNP OC
*BYD3M-TDT1 *BYD3M-TDT2-P
nadajnik bickt odbiornik
S obiel 5
_— I ,,,,,,,, .
[©] ©]
L]

 Typ rozproszeniowy

1. Nalezy ustawic tylko taka czutoSc¢, ktora zapewni wtasciwa detekcije obiektu.

Ustawienie zbyt wysokie spowoduje zaktocenia od obiektow tta
2. Z obiektem w docelowej odlegtosci, spowodowac potencjometrem czutosSci

zadziatanie czujnika (potozenie ,a“).
3. Usunac obiekt i spowodowaé zadziatanie czujnika (potozenie ,b“).
4. Ustawi¢ potencjometr w potozenie posrednie pomiedzy ,a“ i ,b*.

!

Ustawianie

(S
RS Q,’L‘\ v
‘\%«b\‘\\ QQQQ“'

0@“0\‘\\\6

czujnik

obiekt

’ min. 100 mm R
[
czujnik R
rozproszeniowy —
matego zasiegu
(]
9" = I
10 do 30 mm obiekt tta
BYD30-DDT(-T)(-S) (powierzchnia
> nie odbijajaca)
10 do 50 mm

« Zaktdcenia detekcji spowodowane lustrzanym obiektem w tle

BYD50-DDT(-T)(-S)

« Zaktocenia detekcji spowodowane obiektami w tle

pozycja
optymalna

b

min. max.

sasiedni obiekt
(lustrzany)

B obszar detekcji

powierzchnia odbijajaca

sasiedni
obiekt

B obszar detekeji area

obszar niepoprawnego dziatania

obszar niepoprawnego dziatania




* Wymiary

Czujnik B I I
wskaznik zadziatania 2
(BYD30(50)-DDT-S)
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(*) typ z timer‘em: potencjometr regulaciji czasu, typ rozproszeniowy: potencjometr regulacji czutosci
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®  WObit — mgr inz. Witold Ober
! 61-474 Poznan, ul. Gruszkowa 4
tel. 061 8350 800, —620, fax 8350 704
wobit@waobit.com.pl, www.wobit.com.pl




